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システム概要

幼稚園バス
走行ロボット スマホ

CAN ダミーユニット

園児バス内置き去り事件の再発防止のため、AI や IoT を駆使し
解決に導く。

現状幼稚園バス内では人感センサーの設置が義務付けられ、その
センサーと人間によるチェックで管理している。

しかし、ヒューマンエラーの問題や座席の下まで人感センサーで
はカバーできない。

そのため、私たちは左に記述してあるシステムを考えた。

またカメラに用いる AI は精度も高く扱いやすい YOLOを用いて
いる。

さらに、MATLABSimilink を使用することでデータを可視化す
る事ができ、開発の効率化を考えている。


